STANDARD BHP

Porozumienie

dla Bezpieczenstwa
W Budoevnictwie MOStOStaI 5 ) 4

WARSZAWA

OZNAKOWANIE I PROWADZENIE ROBOT ~ Mramedupanius
PO D RUCH EM z najblizszym specjalistg BHP.

Standard ten:

* zawiera wymagania
wynikajgce z prawa i norm
polskich oraz wewnetrznych
uregulowan Porozumienia
dla Bezpieczenstwa
w Budownictwie,

« jest obligatoryjny dla wszystkich
jednostek Porozumienia
dla Bezpieczenstwa
w Budownictwie,

* pomaga zapewnic¢ bezpieczne
i skuteczne praktyki podczas
prac.

Standard ten zawiera minimum wymagan, jakie nalezy spemi¢ dla zapewnienia
bezpieczenstwa podczas organizowania i prowadzenia robo6t pod ruchem.

Roboty prowadzone w bezposrednim sgsiedztwie drég kotowych nalezg

do grupy prac szczegdlnie niebezpiecznych ze wzgledu na duze zagrozenia
dla osdb, ktére je wykonujg, oraz dla postronnych uczestnikéw ruchu. Aby
zapewnic¢ wtasciwy poziom bezpieczenstwa podczas prowadzenia roboét pod
ruchem, nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ i oznakowac prace prowadzone
w pasie drogowym.

‘ A. OZNAKOWANIE ROBOT POD RUCHEM

1. | Zasady oraz sposéb oznakowania drdg okresla ,Projekt tymczasowe;j
organizacji ruchu”, ktéry doktadnie i szczegoétowo przedstawia rodzaje,
miejsca i sposoby umieszczania oraz dziatania:

» pionowych i poziomych znakéw drogowych,

» sygnalizacji Swietlnej,

* sygnalizacji dzwiekowej,

* urzagdzen bezpieczenstwa ruchu,

* znakéw Swietlnych,

* znakdéw o0 zmienngj tresci i innych zmiennych elementéw.

2. | Wszystkie zadania techniczne zwigzane z obstugg elementéw
wymienionych w powyzszym punkcie realizuje wykonawca prac.

3. | Znaki drogowe i urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu wykorzystane

do zabezpieczenia i oznakowania miejsc prowadzenia robét na drodze
powinny by¢ dobrze widoczne w dzien i w nocy oraz utrzymane

w nalezytym stanie przez caty okres trwania budowy. Zabezpieczenie

i oznakowanie robét powinno by¢ dostosowane do wystepujgcych
utrudnien na drodze.

4. | Do oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym stosuje sie znaki
0 jedng grupe wielko$ci wyzszg niz znaki stosowane na danym odcinku
drogi. Wyjatek stanowig roboty prowadzone w pasie drogowym autostrad,
gdzie stosuje sie znaki wielkie.

5. | Jezeli droga jest zamknieta dla ruchu lub ruch na niej jest ograniczony,
dopuszcza sie ustawianie znakéw pionowych bezposrednio na jezdni.

6. | Tasmy ostrzegawcze mogg by¢ stosowane jedynie do wygradzania robét
znajdujgcych sie poza jezdnig, w miejscach nieprzeznaczonych do ruchu
czy postoju pojazddéw oraz przemieszczania sie pieszych.
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7. | Wygrodzenie tasma ostrzegawczg jest dopuszczalne tylko przy wykopach
do gtebokosci 0,5 m, z wyjgtkiem wygrodzen w poprzek jezdni.

8. | Elementami stuzgcymi do optycznego wygradzania prac realizowanych
w pasie drogowym sg pachotki drogowe (Rys. 1), ktére mogg by¢
stosowane do:
* wyznaczania skosow i toréw jazdy pojazdow,
» prowadzenia robot krétkotrwatych lub szybko postepujgcych,
* awaryjnego, doraznego oznakowywania miejsc niebezpiecznych,
» oznakowywania i wygradzania prac przy wykonywaniu naktadek
bitumicznych,
* wygradzania wzdtuz jezdni powierzchni wytgczonych z ruchu,
» Zzabezpieczania $wiezo wykonanych oznakowan poziomych
i czastkowych remontéw nawierzchni.

9. | Pachotki drogowe powinny by¢ w kolorze czerwonym lub pomararnczowym, Rys. 1. Wygradzanie robdt pod
a optymalnie we fluorescencyjnym kolorze pomaranczowym. Jezeli zas ruchem za pomoca pachotkéw
sg wykorzystywane réwniez po zmierzchu, woéwczas ich biate pasy powinny
by¢ wykonane z materiatéw odblaskowych, a pierwszy i ostatni pachotek
ustawiony w szeregu powinien by¢ wyposazony w swiatto ostrzegawcze.

10, Elementem stuzgcym do optycznego i mechanicznego wygradzania prac
realizowanych w pasie drogowym sg separatory (Rys. 2), ktére mogg by¢
stosowane do:

* rozdzielania pasow o przeciwnych kierunkach ruchu,

» oddzielania pasow ruchu dla pojazdéw komunikacji zbiorowej,

* wyznaczania toréw jazdy pojazdéw, zwezonych paséw ruchu

i krawedzi jezdni.

11.| Separatory powinny by¢ wykonane z wysoko udarowego tworzywa sztucznego
lub betonu oraz odpowiednio przytwierdzone do nawierzchni jezdni.

12| W przypadku prowadzenia robdt na drogach szybkiego ruchu
i autostradach miejsce prac oznakowujemy tablicami wczesnie
ostrzegajgcymi, ustawianymi na 400 m przed niebezpiecznymi miejscami.

‘ B. ,,PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU”

Rys. 2. Wygradzanie robdt pod
ruchem za pomocg separatorow
ruchu

1. | ,Projekt tymczasowej organizacji ruchu”, w zaleznosci od ustalen
pomiedzy zainteresowanymi stronami, moze przygotowac i przedstawic
do zatwierdzenia odpowiedniemu organowi zarzad drogi, organ
zarzgdzajacy ruchem, inwestor bgdz przedstawiciel firmy realizujgcej
zamoéwienie dla ktorejkolwiek z wymienionych wyzej jednostek.

2. | ,Projekt tymczasowej organizacji ruchu” powinien zawierac:

« plan orientacyjny w odpowiedniej skali, z zaznaczeniem drogi lub drég,
ktorych projekt dotyczy,

* plan sytuacyjny w odpowiedniej skali lub szkic zawierajgcy lokalizacje
istniejgcych, projektowanych oraz usuwanych znakéw drogowych,
urzgdzen sygnalizacyjnych i urzgdzen bezpieczenstwa ruchu, a takze
parametry geometrii drogi,

* program sygnalizacji i obliczenia przepustowo$ci drogi, w przypadku
projektu zawierajgcego sygnalizacje $wietlna,

» zasady dokonywania zmian oraz sposoby ich rejestracji dla projektu
zawierajgcego znaki $wietlne lub znaki o zmiennej tresci lub gdy
mamy do czynienia ze zmienng organizacjg ruchu,

» opis techniczny zawierajgcy charakterystyke drogi i ruchu na drodze
wraz z opisem wystepujgcych zagrozen i utrudnien,

» przewidywany czas trwania zastepczej organizacji ruchu i termin
przywrdcenia nowej statej organizacji ruchu lub przywrdcenia
poprzedniej statej organizacji ruchu

* nazwisko i podpis projektanta.
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Do zatwierdzenia przedstawionego ,Projektu tymczasowej organizacji ruchu”
dotgcza sie opinie komendanta odpowiedniej jednostki policji (w przypadku
drég gminnych opinia nie jest wymagana), zarzgdu drogi oraz organu
zarzgdzajgcego ruchem na drodze krzyzujgcej sie lub objetej objazdem.

W przypadku ,Projektu tymczasowej organizacji ruchu” przewidujgcego
zamkniecie drogi lub wprowadzenie ograniczenia ruchu, ktéry powoduje
koniecznos¢ prowadzenia objazdow drogami réznej kategorii i znajdujgcych
sie w roznych zarzgdach administracyjnych, czasowg organizacje

ruchu zatwierdza organ zarzgdzajgcy ruchem wtasciwy dla danej drogi.

Do przedstawionego do zatwierdzenia ,Projektu tymczasowej organizacji
ruchu” nalezy dotgczy¢ opinie jednostek wymienionych w punkcie B3,
odpowiadajgcych za wszystkie drogi.

~Projekt tymczasowej organizacji ruchu” przedstawia sie do zatwierdzenia
przynajmniej w dwodch egzemplarzach.

Organizacje ruchu na skrzyzowaniach drég nadzorowanych przez rézne
organy zarzgdzajgce ruchem zatwierdza organ zarzgdzajgcy ruchem
wiasciwy dla drogi wyzszej kategorii.

Organ zarzadzajgcy ruchem po zatwierdzeniu ,Projektu tymczasowej
organizacji ruchu” odsyta jeden egzemplarz jednostce przedstawiajgcej
projekt do zatwierdzenia.

Zatwierdzony ,,Projekt tymczasowej organizacji ruchu” stanowi integralng
czes¢ dokumentacji budowy i musi by¢ przechowywany wraz z nig.

Wykonawca prac wprowadzajgcy zmiane organizacji ruchu zawiadamia
wiasciwy organ zarzgdzajgcy ruchem, zarzad drogi oraz wiasciwego
komendanta policji o terminie jej wprowadzenia, co najmniej na siedem dni
przed planowanym terminem wprowadzenia zmian.

‘ C. PROWADZENIE ROBOT POD RUCHEM

Roboty liniowe zwigzane zaréwno z budowaniem nowych drég, jak

i remontami, rozbudowg i modernizacjg istniejgcych tras, a takze
wykonywaniem innych prac z nimi zwigzanych (wodno-kanalizacyjnych,
instalacyjnych, energetycznych, itp.), prowadzone w pasie drég lub

w ich bezposrednim sgsiedztwie, nalezg do grupy prac szczegdlnie
niebezpiecznych.

Roboty pod ruchem lub w jego bezposrednim sgsiedztwie mogg by¢
prowadzone w oparciu o opracowany i zatwierdzony przez organ
zarzgdzajgcy ruchem, wiasciwy dla danej drogi ,,Projekt tymczasowej
organizacji ruchu”.

Niezaleznie od ,Projektu tymczasowej organizacji ruchu” kierownik budowy
jest zobowigzany kazdorazowo dokonaé dodatkowej oceny ryzyka oraz

w oparciu o oba te dokumenty opracowac Instrukcje Bezpiecznego
Wykonywania Robét (IBWR). Z tymi dokumentami nalezy zapoznac przed
rozpoczeciem prac wszystkich zainteresowanych pracownikéw majgcych
uczestniczy¢ w jego realizacji.

Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym
sg zobowigzane stosowac jako minimum przydzielone im $rodki ochrony
indywidualnej, w tym gtéwnie: hetmy ochronne, bezpieczne obuwie oraz
odziez ochronng barwy pomaranczowej, a w przypadku stosowania innej
odziezy ochronnej — dodatkowo — kamizelki ostrzegawcze.

Odziez ochronna oraz kamizelki ostrzegawcze wykorzystywane przez
pracownikow podczas prac pod ruchem powinny by¢ wyposazone
w elementy odblaskowe w trzeciej klasie widzialnosci.

Wszystkie pojazdy wykorzystywane przy robotach w pasie drogowym
powinny by¢ wyposazone w btyskowe sygnaty Swietine barwy zottej
widoczne ze wszystkich stron, z co najmniej 500 m, i ich uzywac.

Wystajgce poza kontur pojazdu czesci urzgdzen lub tadunku powinny by¢
oznakowane tasma ostrzegawcza.
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Pozostawione na jezdni maszyny drogowe nalezy oznakowywac zaporami
drogowymi, wyposazonymi w elementy odblaskowe i lampy ostrzegawcze.
Zapory drogowe powinny zosta¢ ustawione prostopadle do osi jezdni,

z dodatkowo zlokalizowanymi za nimi ostonami energochtonnymi lub
usypanymi pryzmami z piasku.

Jesli podczas prac drogowych zachodzi koniecznos$¢ udostepnienia
pieszym przej$¢ nad wykopami, nalezy stosowac kftadki dla pieszych.

Jezeli ,Projekt tymczasowej organizacji ruchu” przewiduje koniecznosé
recznego kierowania ruchem, czynnosc¢ te moze prowadzi¢ pracownik
wykonawcy robét. Szczegdtowe wymagania dla pracownikéw kierujgcych

ruchem zawarte sg w standardzie szczegétowym ,5.5 Kierowanie ruchem”.

W przypadku prowadzenia robét na torowiskach lub w ich bezposrednim
sgsiedztwie nalezy stosowac sie réwniez do wytycznych zawartych
w standardzie szczegdtowym ,,13.3 Roboty kolejowe i na torowiskach”.
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